
CONTINUITE 

Cours : 

Donner la définition de la continuité en un point, sur un intervalle I 

 
Que peut on dire de toute fonction dérivable ? 

 
Théorème des valeurs intermédiaires et son corollaire 

 

 

 
Etudier les solutions d’une équation f(x) = k : Existence, unicité, encadrement 
1) Dresser le tableau de variation de la fonction au préalable 
2) Utiliser le TVI pour prouver l’existence t l’unicité. 
3) Utiliser un algorithme de dichotomie pour encadrer la solution. 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

Métropole 2022 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Centres étrangers 2024 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Bac 2019 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

Bac 2017 : 

 

 

 

 

 

 
Bac 2017 : 

 

 

 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Bac 2011 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



Application aux suites 
La continuité permet d’utiliser le théorème du point fixe qui permet de trouver la 
limite d’une suite convergente de la forme 𝑢𝑛+1 = 𝑓(𝑢𝑛) avec f une fonction 
continue sur I (qui contient aussi tous les termes de la suite. 

Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 

 
 

 

 



SUCCESSION D’EPREUVES INDEPENDANTES - BERNOULLI 

Cours : 

Formule des probabilités conditionnelles, probabilité totale 

 
Définir l’indépendance de deux événements. 

 
Définir un schéma de Bernoulli, une épreuve de Bernoulli. 

 
Formule de calculs des probabilités avec la loi Binomiale 

 
Résoudre un problème de conditionnement (1ère) 
Révisions de première :  
Probabilité de type « et » : 𝑝(𝐴 ∩ 𝐵) = 𝑝𝐴(𝐵) × 𝑝(𝐴) 
Proba totale : 𝑝(𝐴) = ∑𝑝(𝐴 ∩ 𝐵) 

Sachant que : 𝑝𝐴(𝐵) =
𝑝(𝐴∩𝐵)

𝑝(𝐴)
 

Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 
Centres étrangers 2023 : 

 

 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 
Amérique du Nord 2023 : 

 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 



 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 
Nouvelle calédonie 2023 : 

 



 
Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Modéliser un problème par une loi Binomiale : 
Ecrire la phrase suivante en remplaçant les mots soulignés par le contexte de 
l’exercice : 

« L’expérience aléatoire est un schéma de Bernoulli. En effet, on répète n 

fois de façon identique et indépendante une épreuve de Bernoulli. 

L’épreuve de Bernoulli est a pour succès : «évènement succès » et pour 

échec : «évènement échec ». La probabilité du succès est p. X la variable 

aléatoire qui compte le nombre de succès suit donc une loi binomiale de 

paramètres p et n. » 
Centres étrangers 2023 : 

 

 



 

 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 
Calculer avec la loi binomiale. 

La probabilité d’avoir exactement k succès :𝒑(𝑿 = 𝒌) = (
𝒏
𝒌
)𝒑𝒌𝒒𝒏−𝒌 

- La probabilité d’avoir au plus k succès : 

A la main : On décompose𝑝(𝑋 ≤ 𝑘) = 𝑝(𝑋 = 𝑘) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 − 1) +
⋯𝑝(𝑋 = 0) 

On calcule chacune des probas𝑝(𝑋 = 𝑘) avec la méthode D. 

On peut utiliser l’évènement contraire pour aller plus vite : 

𝑝(𝑋 ≤ 𝑘) = 1 − 𝑝(𝑋 > 𝑘)
= 1 − (𝑝(𝑋 = 𝑘 + 1) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 2) + ⋯+ 𝑝(𝑋 = 𝑛) 

- La probabilité d’avoir au moins k succès : 

A la main : On décompose𝑝(𝑋 ≥ 𝑘) = 𝑝(𝑋 = 𝑘) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 1) +
⋯𝑝(𝑋 = 𝑛) 

On calcule chacune des probas𝑝(𝑋 = 𝑘) avec la méthode D. 

On peut utiliser l’évènement contraire pour aller plus vite : 
𝑝(𝑋 ≥ 𝑘) = 1 − 𝑝(𝑋 < 𝑘) = 1 − 𝑝(𝑋 ≤ 𝑘 − 1)

= 1 − (𝑝(𝑋 = 𝑘 − 1) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 − 2) + ⋯+ 𝑝(𝑋 = 0) 

- La probabilité d’avoir plus de k succès : 

A la main : On décompose𝑝(𝑋 > 𝑘) = 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 1) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 2) +
⋯𝑝(𝑋 = 𝑛) 

On calcule chacune des probas𝑝(𝑋 = 𝑘) avec la méthode D. 

On peut utiliser l’évènement contraire pour aller plus vite : 
𝑝(𝑋 > 𝑘) = 1 − 𝑝(𝑋 ≤ 𝑘) = 1 − (𝑝(𝑋 = 𝑘) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 − 1) + ⋯+ 𝑝(𝑋 = 0) 

- La probabilité d’avoir moins de k succès : 

A la main : On décompose𝑝(𝑋 < 𝑘) = 𝑝(𝑋 = 𝑘 − 1) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 − 2) +
⋯𝑝(𝑋 = 0) 

On calcule chacune des probas𝑝(𝑋 = 𝑘) avec la méthode D. 

On peut utiliser l’évènement contraire pour aller plus vite : 
𝑝(𝑋 < 𝑘) = 1 − 𝑝(𝑋 ≥ 𝑘) = 1 − (𝑝(𝑋 = 𝑘) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 1) + ⋯+ 𝑝(𝑋 = 0) 

- La probabilité d’avoir entre k et k’ succès : 

A la main : On décompose𝑝(𝑘 ≤ 𝑋 ≤ 𝑘′) = 𝑝(𝑋 = 𝑘) + 𝑝(𝑋 = 𝑘 + 1) +
⋯𝑝(𝑋 = 𝑘′) 

On calcule chacune des probas𝑝(𝑋 = 𝑘) avec la méthode D. 
Centres étrangers 2023 : 

 
Polynésie 2023 : 

 



 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 

 

 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 
Amérique du nord 2023 : 

 

 

 

 
Nouvelle Calédonie 2023 : 

 

 

 
Amérique du Sud 2024 : 



 

 

 

 
Résoudre un problème de seuil 
La loi binomiale suit les paramètres n et p avec n inconnu. On cherche à savoir 
pour quelle valeur de n, une probabilité dépasse un certain seuil. 
La probabilité d’avoir au moins un succès est de : 

𝑝(𝑋 ≥ 1) = 1 − 𝑝(𝑋 = 0) 

Avec 𝑝(𝑋 = 0) = (
𝑛
0
) × 𝑝0 × (1 − 𝑝)𝑛 

On a donc au final :  
𝑝(𝑋 ≥ 1) = 1 − (1 − 𝑝)𝑛 

On cherche ensuite le « n » qui vérifie l’équation : 
1 − (1 − 𝑝)𝑛 ≥ 𝑠𝑒𝑢𝑖𝑙 

On la résout en isolant la puissance de n et avec un logarithme ou alors on utiliser 
le menu « suites » de la calculatrice. 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 

 

 

 

 

 



REPRESENTATIONS PARAMETRIQUES ET EQUATIONS 

CARTESIENNES 

Cours : 

Donner la formule générale de la représentation paramétrique d’une droite : 

 

 
Donner la formule générale de l’équation cartésienne d’un plan : 

 

 
Déterminer la représentation paramétrique d’une droite : 

Soit 𝑢⃗ (
𝑎
𝑏
𝑐
) un vecteur directeur et 𝐴(𝑥𝐴 ;  𝑦𝐴 ;  𝑧𝐴) un point de (d) 

L’équation de (D) est : {

𝒙 = 𝒂𝒕 + 𝒙𝑨

𝒚 = 𝒃𝒕 + 𝒚𝑨

𝒛 = 𝒄𝒕 + 𝒛𝑨

avec t un réel 

Amérique du Nord 2023 :  

 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 
Polynésie 2022 : 

 
Le point G a pour coordonnées (1 ; 1 ; 1) 

 

 

 
Déterminer l’équation cartésienne d’un plan : 

Soit 𝑛⃗ (
𝑎
𝑏
𝑐
) un vecteur normal et 𝐴(𝑥𝐴 ;  𝑦𝐴 ;  𝑧𝐴) un point du plan (P) 

L’équation de (P) est : 𝑎𝑥 + 𝑏𝑦 + 𝑐𝑧 + 𝑑 = 0𝑑 = −(𝑎𝑥𝐴 + 𝑏𝑦
𝐴

+ 𝑐𝑧𝐴) 

Métropole 2023 : 

 

 

 
 



Métropole 2023 : 

 

 

 
Centres étrangers 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 
Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

 
Déterminer les coordonnées du projeté orthogonal d’un point sur un plan ou sur 
une droite. 
Sur un plan : 

Projeté orthogonal H(𝑥𝐻 ;  𝑦𝐻 ;  𝑧𝐻)  d’un point 𝐵(𝑥𝐵 ;  𝑦𝐵 ;  𝑧𝐵) sur un plan 

de vecteur normal 𝑛⃗ (
𝑎
𝑏
𝑐
) et d’équation 𝑎𝑥 + 𝑏𝑦 + 𝑐𝑧 + 𝑑 = 0 

1) Trouver une représentation paramétrique de la droite (d) passant par B et 
de vecteur directeur, le vecteur normal du plan. (Elle sera donc 
orthogonale au plan) 

{

𝒙 = 𝒂𝒕 + 𝒙𝑩

𝒚 = 𝒃𝒕 + 𝒚𝑩

𝒛 = 𝒄𝒕 + 𝒛𝑩

 



2) Injecter la représentation de la droite dans l’équation cartésienne du plan 
pour trouver t. 

3) Remplacer t dans la représentation paramétrique de la droite pour 
trouver les coordonnées du projeté. 

Centres étrangers 2023 : 

 

 

 

 

 

 
Amérique du Nord 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 
Sur une droite : 

Projeté orthogonal H(𝑥𝐻 ;  𝑦𝐻 ;  𝑧𝐻)  d’un point 𝐵(𝑥𝐵 ;  𝑦𝐵 ;  𝑧𝐵) sur une droite 

de vecteur directeur 𝑢⃗ (
𝑎
𝑏
𝑐
) et d’équation 

𝒙 = 𝒂𝒕 + 𝒙𝑨

𝒚 = 𝒃𝒕 + 𝒚𝑨

𝒛 = 𝒄𝒕 + 𝒛𝑨

 

Les coordonnées de H doivent vérifier le système : 

- 𝐵𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗ . 𝑢⃗ = 0 soit 𝑎(𝑥𝐻 − 𝑥𝐵) + 𝑏(𝑦𝐻 − 𝑦𝐵) + 𝑐(𝑧𝐻 − 𝑧𝐵) = 0 (1) 

- H appartient à la droite soit 

𝒙𝑯 = 𝒂𝒕 + 𝒙𝑨

𝒚𝑯 = 𝒃𝒕 + 𝒚𝑨

𝒛𝑯 = 𝒄𝒕 + 𝒛𝑨

 (2) 

Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 



Résoudre des problèmes de géométrie : 
Déterminer si trois vecteurs forment une base : 
On étudie si les trois vecteurs sont non-coplanaires : 

𝑢⃗ (
𝑥
𝑦
𝑧
) et 𝑣 (

𝑥′
𝑦′

𝑧′

) et 𝑤⃗⃗ (
𝑥′′
𝑦′′

𝑧′′

) on doit avoir 𝑤⃗⃗ = 𝜇 × 𝑢⃗ + 𝜆 × 𝑣  impossible. 

{

𝑥′′ = 𝜇 × 𝑥 + 𝜆 × 𝑥′

𝑦′′ = 𝜇 × 𝑦 + 𝜆 × 𝑦′

𝑧′′ = 𝜇 × 𝑧 + 𝜆 × 𝑧′

 Le système n’a pas de solutions. 

 
Déterminer les coordonnées d’un vecteur dans une base donnée. 

Si les vecteurs 𝑢⃗  et 𝑣  et 𝑤⃗⃗  forment une base. Trouver les coordonnées d’un 

vecteur 𝑎  revient à chercher les réels x, y et z qui vérifient : 

𝑎 = 𝑥 × 𝑢⃗ + 𝑦 × 𝑣 + 𝑧 × 𝑤⃗⃗  
 
Alignement/colinéarité/parallélisme : 
𝑢⃗  est colinéaire à 𝑣  ssi 𝑢⃗ = 𝑘 × 𝑣   
On trouve k en résolvant un système. 

A, B et C sont alignés ssi 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ colinéaires 
On peut également, si on a la représentation paramétrique de la droite (AB), 
Résoudre un système pour montrer que C est un point de (AB) 

(AB) est parallèle à (CD) ssi 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ colinéaires 
On peut également, si on a la représentation paramétrique de la droite (AB) et 
celle de (CD) extraire un vecteur directeur de chaque droite et vérifier que les 
vecteurs sont colinéaires. 
Centres étrangers 2023 : 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 

 

 

 
Coplanarité : 

Les points A,B, C et D sont coplanaires ssi 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝜇 × 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝜆 × 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ 
On peut également si on a une équation du plan (ABC) chercher si les 
coordonnées de D vérifient l’équation du plan (ABC) 
Polynésie 2023 : 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 



 

 

 

 
 
Position relative de droites et orthogonalité : 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 

 
Polynésie 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 



La réunion 2023 : 

 

 

 

 

 
 
Position relative de droites et de plans et orthogonalité : 

 
Polynésie 2023 :  

 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 

 

 

 



 
Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 
Position relative de plans (hors programme) : 

 
Polynésie 2023 :  

 

 

 

 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 
DEMONSTRATION : EQUATION CARTESIENNE D’UN PLAN : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



LOGARITHME NEPERIEN 

Cours : 

Propriétés algébriques du logarithme : 

 

 
Dérivée du logarithme et tableau de variation. 

 

 
Limite en 0 et limite en +∞ ? 

 
Limites des croissances comparées : 

 
Utiliser les propriétés algébriques pour  : 
Transformer une écriture : 

Opérations :Pour tout réels a et b > 0 et pour tout entier relatif n  

Multiplication : 𝒍𝒏(𝒂 × 𝒃) = 𝒍𝒏 𝒂 + 𝒍𝒏 𝒃 Division : ln (
𝒂

𝒃
) = 𝒍𝒏 𝒂 − 𝒍𝒏 𝒃   

Inverse : ln (
𝟏

𝒂
) = −𝒍𝒏 (𝒂)   

Puissance : 𝒍𝒏(𝒂𝒏) = 𝒏 × 𝒍𝒏(𝒂) Racine : 𝒍𝒏(√𝒂) =
𝟏

𝟐
× 𝒍𝒏(𝒂) 

Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

Amérique du Nord 2022 : 

 

 

 
Amérique du Nord 2022 : 

 

 

 

 
Résoudre une équation : 
Attention au domaine de définition pour les logarithmes 

ln(a(x)) = k ↔ a(x) = ek  

ln(a(x)) = ln (b(x)) ↔ a(x) = b(x)  

Polynésie 2023 : 

 

 

 
La réunion 2023 : 

 



 

 

 
Métropole 2022 : 

 

 

 

 
Métropole 2022 : 

 

 

 
Amérique du Nord 2022 : 

 

 

 

 

 
Résoudre une inéquation : 
Idem pour ln(a(x)) > (ou ≥ ou < 𝑜𝑢 ≤) ln (b(x))  
Polynésie 2022 : 

 

 

 
Centres étrangers 2023 : 

 

 

 

 
Etudier une fonction logarithme pour résoudre un problème : 
Calcul de dérivée : 
Centres étrangers 2023 : 

 

 
 



Polynésie 2022 : 

 

 
Ensemble de définition : 
Centres étrangers 2023 : 

 

 

 
Centres étrangers 2022 : 

 

 

 
Limites : 
Polynésie 2022 : 

 

 

 
Métropole 2022 : 

 

 

 

 
Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

 

 
 



Equation de tangentes : 
La réunion 2023 : 

 

 

 

 
Convexité : 
Métropole 2022 : 

 

 

 
1) Problème d’extremum : Faire un tableau de variation 
2) Problème de convexité : Dérivée seconde 

Polynésie 2023 : 

 

 

 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
3) Recherche de solution à une équation insoluble : TVI 

Polynésie 2023 : 

 

 

 

 

 
 



Centres étrangers 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Métropole 2023 : 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 
Nouvelle Calédonie 2023 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4) Suites de logarithmes 
Métropole 2022 : 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

Nouvelle calédonie 2022 : 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Polynésie 2023 : 

 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



FONCTIONS SINUS ET COSINUS : 

Cours : 

Dérivées de sinus et cosinus : 

 
Tableau de variations des fonctions sur [0 ; 2π[ 

 

 
Courbes représentatives : 

 

 
Résoudre une équation/inéquation : 
Résoudre une équation : 

1) Transformer l’expression de façon à obtenir une expression du type : 

cos(𝑎𝑥 + 𝑏) = cos 𝑦 (resp. sin(𝑎𝑥 + 𝑏) = sin 𝑦. On pourra utiliser un 

cercle trigonométrique pour déterminer sin y. 

2) Dans le cas d’une équation cos(𝑎𝑥 + 𝑏) = cos 𝑦 : 

L’équation se ramène à deux équations : 𝑎𝑥 + 𝑏 = 𝑦 + 2𝑘𝜋 ou 𝑎𝑥 + 𝑏 =
−𝑦 + 2𝑘𝜋  

Les solutions sont alors 𝑥 =
𝑦−𝑏+2𝑘𝜋

𝑎
 ou 𝑥 =

−𝑦−𝑏+2𝑘𝜋

𝑎
 

Dans le cas d’une équation sin(𝑎𝑥 + 𝑏) = sin 𝑦 : 

L’équation se ramène à deux équations : 𝑎𝑥 + 𝑏 = 𝑦 + 2𝑘𝜋 ou 𝑎𝑥 + 𝑏 =
𝜋 − 𝑦 + 2𝑘𝜋  

Les solutions sont alors 𝑥 =
𝑦−𝑏+2𝑘𝜋

𝑎
 ou 𝑥 =

𝜋−𝑦−𝑏+2𝑘𝜋

𝑎
 

3) Enfin, on identifie l’intervalle I sur lequel on cherche à résoudre 

l’équation. 

On calcule donc les différentes valeurs de x appartenant à I en faisant varier 

k de -2 à 2 par pas de 1.  

Si pour k = -1 x n’appartient pas à I inutile de calculer pour k = -2 (de 

même pour k = 1)… 

Avenir 2019 : 

 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 

 
Exos pour adultes : 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 
Résoudre une inéquation : 

1) Transformer l’expression de façon à obtenir une expression du type : 

cos(𝑎𝑥 + 𝑏) < cos 𝑦 (resp. sin(𝑎𝑥 + 𝑏) < sin 𝑦). On pourra utiliser un 

cercle trigonométrique pour déterminer sin y. 

2) Résoudre l’égalité associée à cette inéquation (problème G) 

3) Classer les solutions par ordre croissants. Pour chaque intervalle de x 

compris entre chacune des solutions et l’intervalle de résolution, en déduire 

un encadrement de ax+b.  

4) Avec un cercle, on détermine un encadrement de cos(ax+b) sur chaque 

intervalle défini précédemment. On en déduit les intervalles solutions de 

l’inéquation. 
Avenir 2024 : 

 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 

 

 
Exos pour adultes : 

 

 

 

 



 

 

 

 

 
Faire une étude de fonction 
Dérivation : 

 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 

 
Limites : 

Avenir 2024 : 

 

 
Etude complète : 
Exercice 1 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 



Exercice 2 : 

 

 

 

 

 

 

 
Exercice 3 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 



PRIMITIVES ET EQUATIONS DIFFERENTIELLES 

Cours : 

Définition d’une primitive, la primitive, les primitives de f ? 

 

Formules de calcul des primitives usuelles ? (𝑥𝑛 ;
1

√𝑥
; 𝑒𝑥; sin(𝑥) ; cos(𝑥) 

 

 

 
Formules des fonctions composées 

 

 

 
Solutions des équations différentielles de la forme 𝑦′ = 𝑎𝑦 et 𝑦′ = 𝑎𝑦 + 𝑏 

 

 
Calculer une primitive/la primitive 
Vérifier que c’est une primitive : 

Dériver F(x). Si F’(x) = f(x) alors F est une primitive de f. 

Graphiquement : Si 𝑓(𝑥) < 0 alors 𝐹 est décroissante 

Si 𝑓(𝑥) > 0 alors 𝐹 est croissante 
Amérique du Nord 2024 : 

 

 

 

 

 
Asie 2024 : 

 



 

 

 

 
Asie 2024 : 

 

 

 

 

 
Calculer une primitive : 

Cas d’une somme de fonctions usuelles 

1) Décomposer la fonction étudiée en somme de fonctions usuelles 

2) Utiliser le tableau pour faire correspondre à chaque fonction usuelle sa 

primitive et les additionner. 

Cas de fonctions composées 

1) Utiliser le tableau des primitives pour repérer la fonction composée : 

repérer les racines, les quotients, les exponentielles,…bref ce qui caractérise 

chaque ligne du tableau. 

2) Identifier la fonction u(x) présente et calculer la dérivée u’(x) 

correspondante. 

3) Si la dérivée u’(x) n’est pas présente dans la fonction, la faire apparaitre 

en multipliant et divisant par un réel de façon à faire apparaître u’(x). 

4) Utiliser le tableau pour en déduire une primitive de la fonction. 
Métropole 2023 :  

 

 

 

 

 
Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

 
 



Centres étrangers 2022 : 

 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 

 
Avenir 2024 – 2 

 

 

 

 
Résoudre une équation différentielle de la forme 𝒚′ = 𝒂𝒚 + 𝒃 

1) Transformer l’équation pour la mettre sous la forme y’ = ay + b 

2) Les solutions sont de la forme 𝑦(𝑥) = 𝐶𝑒𝑎𝑥 −
𝑏

𝑎
 on identifie a et b à 

l’aide de l’équation 

3) On détermine C en résolvant l’équation du premier degré y(x0) = y0 (si 

une condition est donnée) 
Concours avenir 2024 : 

 

 

 
Concours avenir 2024 : 

 

 

 

 
Métropole 2024 : 

 

 

 

 



 

 

 

 

 
Polynésie 2024 : 

 

 

 
Polynésie 2024 : 

 

 

 

 

 
Résoudre une équation différentielle de la forme 𝒚′ = 𝒂𝒚 + 𝒇 

1) Transformer l’équation pour la mettre sous la forme y’ = ay + f(x) 

2) Les solutions sont de la forme 𝑦(𝑥) = 𝐶𝑒𝑎𝑥 + 𝑦𝑝(𝑥) on identifie a et b à 

l’aide de l’équation 

Comment trouver yp(x) ? 

→ Si yp(x) est donnée, on vérifie qu’elle est bien solution en calculant y’p et 

en l’injectant dans l’équation 

→ Si on donne la forme de yp(x) (2nd degré, 1er degré, etc…) on calcule 

y’pet en l’injectant dans l’équation on identifie les paramètres. 

4) On détermine C en résolvant l’équation du premier degré y(x0) = y0 

(si une condition est donnée) 
Centres étrangers 2024 : 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 
Métropole 2024 (vrai ou faux ?) 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



DENOMBREMENT : 

Cours : 

Principe additif de la réunion de deux ensembles deux à deux disjoints ? 

 
Principe multiplicatif  (produit cartésien) ? 

 
Nombre de parties d’un ensemble de n éléments ? 

 
Nombre de k-uplets d’éléments distincts d’un ensemble de n éléments. 

 
Nombre de permutations d’un ensemble fini de n éléments 

 
Combinaison : 

 
Résoudre un problème de dénombrement : 

1) On peut modéliser le problème 

2) Utiliser une formule de dénombrement. En général, il n’y a pas qu’une 

seule manière de faire. On peut , par exemple, compter combien de 

positions un élément peut prendre puis fixer cet élément et compter 

combien de positions un autre élément peut prendre…etc. On fait alors le 

produit du tout (principe multiplicatif). Attention on peut être amené à 

compter plusieurs fois un élément dans ce cas, penser à diviser. 

3) En procédant par disjonction des cas et faire la somme des cardinaux des 

ensembles. 

Amérique du sud 2024 : 

 

 

 

 
Centres étrangers 2024 : 

 

 

 

 
 
 



Asie 2024 : 

 

 

 

 

 
Polynésie 2024 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

SOMMES DE VARIABLES ALEATOIRES 

Cours : 



Linéarité de l’espérance : 

 
Pour des variables indépendants, relations sur la variance : 

 
Espérance, variance et écart-type de la loi binomiale : 

 
Espérance, variance et écart-type d’une somme de n variables aléatoires ou 

de la moyenne de ces variables. 

 
Justifier la décomposition d’une variable en sommes de variables 

Il suffit de comprendre le contexte de l’exercice et de le justifier « en 

français » 

Asie 2022 : 

 

 

 
Calculer l’espérance d’une variable aléatoire : 

Pour une Variable quelconque simple (1ère) : 

1) Etablir la loi de probabilité de la variable 

2) Utiliser la formule : 𝐸(𝑋) = ∑𝑥𝑖 × 𝑝(𝑋 = 𝑥𝑖) 

Pour une Variable qui suit une loi binomiale : 𝐸(𝑋) = 𝑛 × 𝑝 

Pour une Variable définie comme une somme de variables : 

𝐸(𝑋 + 𝑌) = 𝐸(𝑋) + 𝐸(𝑌) et 𝐸(𝑎 × 𝑋) = 𝑎 × 𝐸(𝑋) 

Loi quelconque de niveau 1ère : 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 
 



 

 

 

 
Centres étrangers 2024 : 

 

 

 

 

 

 

 

 
Calculer la variance d’une variable aléatoire 

Pour une Variable quelconque simple (1ère) : 

Utiliser la formule : 𝑉(𝑋) = 𝐸(𝑋2) − (𝐸(𝑋))² 
Pour une Variable qui suit une loi binomiale : 𝑉(𝑋) = 𝑛 × 𝑝 × (1 − 𝑝) 

Pour une Variable définie comme une somme de variables 

INDEPENDANTES 

𝑉(𝑋 + 𝑌) = 𝑉(𝑋) + 𝑉(𝑌) et 𝑉(𝑎 × 𝑋) = 𝑎² × 𝑉(𝑋) (pour toute var) 

Pour l’écart-type : 𝜎(𝑋) = √𝑉(𝑋) 

Amérique du Nord 2022 : 

 
Calculer la variance de cette variable aléatoire : 

 

 

 
Avenir 2024 : 

 

 

 



 

 
Métropole 2024 : 

 

 

 

 
Métropole 2024 : 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



INEGALITES ET PROBABILITES 

Cours : 

Inégalité de Byenaimé-Tchebychev : 

 

 
Inégalité de concentration : 

 

 
Loi des grands nombres : 

 
Utiliser l’inégalité de Byenaimé-Tchebychev 

- Utiliser l’inégalité de Concentration  

𝑝(|𝑀𝑛 − 𝜇| ≥ 𝛿) ≤
𝑉(𝑋)

𝑛𝛿²
 la transformer en 1 − 𝑝(|𝑀𝑛 − 𝜇| < 𝛿) ≤

𝑉(𝑋)

𝑛𝛿²
 

- Puis isoler n 

Métropole 2024 : 

 

 

 

 

 
Métropole 2024 : 
On note M la variable aléatoire qui donne la moyenne à un contrôle noté sur 20 
d’une classe. E(M) = 12,3 et V(M) = 0,47355 

 

 

 

 

 

 
Quelle doit-etre la taille minimale de la classe pour être sur à 95 % que la 
moyenne de la classe soit comprise entre 10,3 et 14,3 ? 

 

 

 

 

 

 


